ODTU'lt bilim insanlan zor arazi kosullarinda baceklerdeki gibt yunseh hareket kabiliye-

tine ve hayatta kalma becerisine sahip alo bacaklirobot "SensoRHex"in (Senstrhehs) tasarim
ve tretimini tamamlacd.

()

Projede 4 arastirmaci ve 1o Garencinin yer aldidim soyleyen A.S. 3 yil stiren proje icin TUBI-
TAK tan yaklasik 250 bin TL kaynar aldiklarini beliretl. A.S. projedekl uzun vadeli ana ama-
cin tashk, kayalik, agachle mekan|ar gibl zor arazi kosullarinda yiksek hareket kabiliyetine
sahip ve kendi basina var olabilecek robotlarin tasarlanmasi oldugunu kaydetti.

Robota pek cek davranis kabiliveti -kazandirildigim anlatan A.S. "Bir engelle karsilastigi
zaman o engelin uzerinden nasil atiayacagi, bir cukurla karsilastiginda onu nasil gecebile-
cedi, merdivenlere.nasil trmanacag: gibi konularda robotun kendi kendine karar verme ve
kontrol yetilerini kazabilmesi simdi ve gelecehtehi arastirma odagimizi olusturuyor.” dedi.
Tamamlanan bu projenin sagladigi robot platformunun iki yeni TUBITAK projesine de sebep
cldugunu kaycleden A.S. bu projelerden birinin "Bacakli robotlarda gorme” Gizerine, digerinin
ise “Mantik temelli hareket planlama ve kontroli” alanminda oldugunu belirtti.

Bu thr robotlarin zor arazi kosullaninda insanlarin-gtrev yilhiina azaltabilecegini, bilgi
kaynagi olarak hizmet edebilecegini dile getiren A.S. "Bu thr arazi kakiliyvetine sahip robotlar,
deprem gibi bir dogal afette yarahlarin tespitinde mayinli arazilerde uygun bir dedektdri ta-
siyarak arazinin risk haritasinin cikariimasinda kullanilabilecektir. Ancak bacakli robotlarin
tim vaatlerinin gerceklesmesi uzun ve sebath arastirma calismalarinin yapilmasina bagh.”
diye konustu.
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